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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 1
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z przebudowa placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej nr 20
przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacje techniczng stosuje si¢, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

SSTnr1. WYMAGANIA OGOLNE,
45110000-1 SSTnr2. ROBOTY ROZBIORKOWE,
45111200-0 SST nr4. WYKONANIE KORYTA,
45233000-9 WARSTWA WYROWNAWCZO-ODSACZAJACA,

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO

45233253-7 SSTnr5. NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
45233200-1 NAWIERZCHNIA ELASTYCZNA (BEZPIECZNA SYNTETYCZNA)
45233000-9 OBRZEZA BETONOWE (TRAWNIKOWE)
37535200-9  SST nr7. WYPOSAZENIE PLACU ZABAW
45112710-5  SSTnr9. ZIELEN

1.4. Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.2. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja projektowa

1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.3. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe; .
1.4.4. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.5. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w umowie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.6. Koryto - element uformowany w powierzchni terenu w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.7. Nawierzchnia - warstwa zewnetrzna konstrukcji drogi, chodnika lub innej ptaszczyzny lub zespot
warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu — pieszych i pojazdow.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.9. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci
przemarzania.

1.4.10. Fundament - element konstrukcyjny przekazujacy na podtoze gruntowe cato$¢ obcigzen budowli lub
urzadzenia.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST

i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Realizacja robot zwigzanych z niniejszg inwestycja musi zawsze odpowiadac¢ wszystkim przepisom
techniczno — budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zardwno dotyczacych
catosci inwestycji, jaki i samych technologii wykonywania robot.

Szczegodlng uwage nalezy zwrocié¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska
oraz ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca na wlasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania obowigzujacych przepisow oraz wymogow
wladz samorzadowych i administracyjnych.

1.1



1.5.2. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czgsc
umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentoéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w umowie lub ustalona przez przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od
dokumentacji techniczno — projektowej w zadnym wypadku nie moga powodowac obnizenia warto$ci
jakosciowych, zmniejszenia trwato$ci eksploatacyjnej, zwigkszenia kosztéw eksploatacji oraz zmian
funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.
W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza nastgpujacymi
przypadkami:

— gdy wyrdb zostal wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie

- gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie zagrozenie dla zdrowia

1 zycia uzytkownikow

Decyzje o wprowadzonych zmianach winny by¢ dokonane wytacznie na pi§mie i zaakceptowane przez
Zamawiajgcego oraz projektanta przedmiotowej dokumentacji projektowe;.
1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajacego .
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajacego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
zadania.
1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie: unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosc¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.
1.5.7. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatne;j
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Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Wykonawca bgdzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.8. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprzet
1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw, o ile nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawiajacego. R6znice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone przedstawicielowi
Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.9. Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wiasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej)
i nie podlega to odrgbnej zaptacie. Przyjmuje si¢, ze jest wlaczone w cen¢ zadania.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow begda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce

i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy oraz ustawy o odpadach na koszt Wykonawcy.

Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentacji, chyba, ze uzyska na to pisemng zgodg¢ przedstawiciela Zamawiajgcego.
2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli
przez przedstawiciela Zamawiajacego.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze co najmniej tydzien
przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to uzasadnione.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jako$¢ wykonywanych roboét i spetni wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,

a takze w normach i wytycznych.
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Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie przez niego
okreslonym , pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.
Wykonaweca jest zobowiazany do zglaszania Zamawiajagcemu kazdorazowo robot wykonanych ulegajacych
zakryciu.

Wykonawca jest zobowigzany do zachowania tadu i porzadku na terenie budowy oraz terenie do niego
przylegajacym. Odbidr terenu nastgpi protokotem odbioru rob6t budowlanych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow 1 doktadno$ci wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materialow

i wyrobow spetniajgcych warunki PN, posiadajacych potwierdzone przez producenta $§wiadectwa jakosci ,
certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne.

Odbioér materiatu bedzie obejmowatl zgodnos¢ ze specyfikacja 1 wystawionym atestem. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okreslone, przedstawiciel Zamawiajacego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore :

1. sa oznakowane znakiem ,,CE” oraz posiadaja deklaracje wtasciwosci wyrobu wykazujaca, ze zapewniono
zgodnos$¢ wyrobu z jego wlasciwosciami , deklarowanymi przez producenta zgodnie ze zharmonizowang
specyfikacja techniczng ( tj. z normg zharmonizowana lub europejska oceng techniczng),

2. sg oznakowane znakiem budowlanym ,,.B” w systemie krajowym i zostata dla nich wystawiona krajowa
deklaracja wlasciwosci uzytkowych wyrobu oraz posiadajg krajowa oceng techniczng wystawiong zgodnie

z systemem oceny i weryfikacji statosci wtasciwosci uzytkowych lub posiadajg aprobate techniczna,

3. w przypadku jednostkowego zastosowania posiadaja o$wiadczenie o zgodno$ci wyrobu z indywidualna
dokumentacja techniczng i z przepisami wydane przez producenta.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sag wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wykonywanie obmiaru rob6t mozna poming¢ przy rozliczaniu ryczattowym przedmiotu zamowienia.
7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy

i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu/pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.
Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego.
Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie dokumentdéw
potwierdzajacych jako$¢ materialéw i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czgéci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje przedstawiciel
Zamawiajacego.
8.4. Odbior koncowy robot
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci
1 wartoSci.
Odbioru koncowego rob6ét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela
Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow ewentualnych badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z dokumentacja projektowg i SST.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupethiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczeg6élnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
Podstawg odbioru robdt bedzie:

- pisemne zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot

— dokumentacja powykonawcza

- posiadanie certyfikatow uprawniajace do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa tzw. certyfikaty

bezpieczenstwa B oraz certyfikatow lub deklaracji zgodnos$ci z norma na urzadzenia zabawowe
— deklaracje wlasciwo$ci wyrobu i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobow do obrotu i
stosowania w budownictwie

- uporzadkowanie terenu realizacji zadania
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior ostateczny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6dt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 "Odbioér koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe do rozliczenia i wystawienia faktury bgdzie stanowi¢ podpisany przez strony protokot odbioru
robot. Szczegdlowe warunki platnosci okresla umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 2

45110000-1
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozebraniem istniejgcej nawierzchni syntetycznej i wyposazenia placu zabaw, w ramach
przebudowy placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093
obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje demontaz i usunigcie istniejacych ptyt
nawierzchni syntetycznej wraz z obrzezami i podbudowa oraz wyposazenia placu zabaw ( zestaw
sprawno$ciowy, wieza z zjezdzalnig, hustawka podwdjna , fawka drewniana na konstrukcji stalowej, kosz na
$mieci, tablica z regulaminem ) wraz z fundamentami.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Do wykonania nalezy stosowac:
- samochody ci¢zarowe,
- lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot.

4. TRANSPORT

Dowolny srodek transportu, ze wskazaniem na jednostki samowyladowcze przy wywozie gruzu.

Elementy z rozbiorki nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni fadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Zakres wykonywanych robot:
- odkopanie rozbieranych elementow mechanicznie lub r¢cznie,
- posortowanie,
- roztluczenie elementow nie nadajacych si¢ do wykorzystania,
- zatadunek materiatu z rozbidrki, nie nadajgcego si¢ do wykorzystania, na §rodki transportowe i wywoz
poza teren robot (na wysypisko: gruzu),
- zmagazynowanie na placu budowy elementéw nadajacych si¢ do ponownego wykorzystania i wywoz
w miejsce wskazane przez inwestora.
Wykonawca winien uporzadkowaé rgcznie miejsce prowadzonych robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot rozbiorkowych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zdemontowanego/rozebranego urzadzenia lub elementu.
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ kwota ryczattowa za wykonane roboty wg szczegdlowych ustalen umowy zawartej pomig¢dzy
Zamawiajacym i Wykonawca.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 4
45111200-0
WYKONANIE KORYTA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza, pod projektowane
nawierzchnie, w ramach placu zabaw na terenie Szkoly Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni
dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad Iub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,

- zaggeszezenie dna koryta/podtoza gruntowego,

— utrzymanie koryta lub podioza.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST nr 1 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem,

- zageszczarek ptytowych lub ubijakéw mechanicznych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza. Przy
stosowaniu sprz¢tu nalezy uwzglednié przebieg istniejgcych sieci.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1 ,,Wymagania og6lne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza

bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wytacznie za zgoda
Kierownika budowy, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Do prawidtowego uksztattowania koryta w planie powinny by¢ wczesniej przygotowane paliki lub szpilki
umozliwiajgce naciagnigcie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robot.
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Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, lub w przypadku
robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Kierownika budowy.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w punkcie 5.3.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty
co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowang przez Kierownika
budowy, uzy¢ kruszywa w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescic¢
warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia min.Is=0,95.

Do profilowania podtoza mozna stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob - zaakceptowany przez Kierownika budowy.

Bezposrednio po profilowaniu i naniesieniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia min.Is=0,95.

Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zgeszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -
20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika budowy.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Kierownik budowy oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbg¢dnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz
+10 cmi-5 cm.

6.1.2. R6wnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierdéwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrows tata zgodnie z BN-68/8931-
04.

Nierowno$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowg latg. Nierownos$ci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
po uwzglednieniu okreslonych w niej warstw nawierzchni z tolerancjg = 0,5%.

6.1.4. Rzgdne wysokosciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza nie powinny przekraczaé
+1 cm, -2 cm.

6.1.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wedtug BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1s=0,97.

6.1.6. Wilgotnos¢
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Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podlozem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne
zaggszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9 PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

3. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotnosci.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierownos$ci nawierzchni planografem i tata.
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45233000-9
WARSTWA WYROWNAWCZO-ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy wyréwnawczej z posp6iki, pod projektowane nawierzchnie syntetyczng
i z kostki betonowej, wykonywane w ramach przebudowy placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej nr 20
przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy wyrownawczo-odsaczajacej z pospotki pod nawierzchni¢ bezpieczna syntetyczng oraz z phyt
betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami
podanymi w SST nr 1,,Wymagania og6lne” p. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST nr 1 ,,Wymagania ogoélne” p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST nr 1 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy wyréwnawczo-odsaczajacej jest pospotka.

2.3. Skladowanie materiatow

Wykonawca robo6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materialami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania m. in. z nastgpujacego sprzgtu:

- rOwniarek,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST nr 1 ,,Wymagania ogdlne” p. 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze przygotowane zgodnie z SST nr 4 ,,Wykonanie koryta”.
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5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Na wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nalezy rozscieli¢ warstwami kruszywo na szeroko$¢
wykonanego koryta i pomiedzy wcze$niej wykonanymi obrzezami. Nastepnie wyrowna¢ do odpowiedniej
wysokosci 1 zagesci¢ z polewaniem wodg. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza: I = 0,95.
W przypadku trudnosci z uzyskaniem wymaganego zageszczenia istniejagce kruszywo nalezy uzupetic o
brakujace, niezbedne do zageszczenia frakcje.

Grubos¢ wykonanej warstwy wyrownawczo-odsgczajacej winna wynosic¢ po zaggszezeniu min.Scm i by¢
dostosowana do grubos$ci warstw lezacych powyzej dla projektowanej w danym miejscu nawierzchni.
Grubos¢ wykonanej warstwy z kruszywa tamanego zgodnie z projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST nr 1,,Wymagania ogdlne” p. 6.

6.2. Badania w czasie roboét

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na ocenie wykonanej warstwy wyrownawczej. Sprawdzona bedzie rownosé

utozonej warstwy, dlugosé, szerokosé, grubosé, spadki poprzeczne i zageszczenie.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w p. 5.3,

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, nastepnie zosta¢ wyrownane i powtornie zageszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy wyréwnawczo-odsgczajacej.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka.

4. BN-66/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospétka.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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45233000-9
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie pod
nawierzchni¢ bezpieczna syntetyczna, w ramach przebudowy placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowe;j
nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

- podbudowe pomocnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci 15 cm,
— podbudowe pomocniczg z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci 5 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie - zaggszczona mieszanka, ktora
stanowi warstwe no$nag projektowanej nawierzchni.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu

w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogolne punkt 1.4,

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢:
— kruszywo tamane 0,05 + 5 mm oraz 4-30mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego
lub kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziaren zwiru,
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materialéw

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi
p6l dobrego uziarnienia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Woda

Nalezy stosowa¢ wode¢ wedtug PN-B-32250.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wod¢. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, (nie dotyczy w przypadku zakupu
mieszanki kruszywa),

b) ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostaltych materiatdw powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowg powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w SST nr 4 Wykonanie koryta oraz Warstwa
wyrownawczo-odsqczajgca, Podbudowa z kruszywa tamanego.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej zgodnie
z PN-B-04481 (metoda II).

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wedtug BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjgtemu poziomowi
wskaznika no$nosci tj. osiggnigcie wartosci Is =0,95.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat za zgodg Kierownika budowy, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST nr 1,,Wymagania ogdlne” p. 6.

6.2. Badania w czasie robot
Sprawdzenie jakosci robot polega na ocenie wykonanej warstwy wyréwnawczej. Sprawdzona bedzie rownosé
utozonej warstwy, dlugosc¢, szerokos¢, grubosé, spadki poprzeczne i zageszczenie.

6.3. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.2. R6wnos$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4 metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekracza¢ — 15 mm.

6.3.3. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.3.4. Grubo$¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%,

6.4. Zasady postepowania z niewlasciwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenie od okreslonych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg.
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6.4.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glebokos¢ zgodnie z decyzja Kierownika budowy, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyré6wnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwo$ci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnos$ci w bebnie Los Angeles
11. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
12. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
13. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
14. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta
17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata
18. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 5
45233253-7
NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyt betonowych w ramach przebudowy placu zabaw
na terenie Szkoty Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2. Zakres stosowania
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z plyt betonowych chodnikowych.

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

- utozenie nawierzchni z ptyt betonowych kwadratowych w kolorze szarym 35x35cm i grubo$ci 6 cm na podsypce
cementowo-piaskowej gr. 3cm.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Ptyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane plyty betonowe przeznaczone do budowy chodnikow dla
pieszych.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogolne p. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST nr 1 Wymagania ogolne p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST nr 1 Wymagania
ogolne p. 2.

2.2. Plyty betonowe - wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych nalezy stosowac beton klasy B 25 i B 30.

Plyty betonowe powinny spetnia¢ wymagania normy.

Powierzchnie ptyt betonowych powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie ptyt betonowych powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych nie powinny przekraczac
wartosci podanych w normie.

2.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacy
wymaganiom PN-B-19701 [4].

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy cementowo-piaskowej
PN-B-06711 [1].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

2.4. Masa termoplastyczna do wykonania kolorowych elementéw na plytach betonowych
Prefabrykowana masa termoplastyczna z elementami antyposlizgowymi, o duzej odpornosci na UV,
wulkanizowana w trakcie podgrzewania z nawierzchnig z ptyt betonowych.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST nr 1 Wymagania ogolne p. 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu sprzgtu pomocniczego:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1 Wymagania ogolne p. 4.

4.2. Transport plyt betonowych

Plyty chodnikowe betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu przez beton
wytrzymatos$ci minimum 0,7 wytrzymalto$ci projektowanej. Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna ich warstwa nie powinna wystawac¢ poza
$ciany $rodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej plyty.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robaét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST nr 1 Wymagania ogolne p. 5.

5.2. Podloze

Podloze pod utozenie nawierzchni z plyt betonowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy.

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z odpowiednimi wymogami.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych powinien by¢
zgodny z dokumentacja projektowa.

Podbudowe pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych wykona¢ zgodnie z SST nr 4 Warstwa wyréwnawczo-
odsqgczajgca.

5.4. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni z ptyt betonowych zastosowaé obrzeza betonowe zgodnie z SST nr 5 Obrzeza
betonowe (trawnikowe).

5.5. Podsypka
Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢
zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z plyt betonowych

Plyty przy kraweznikach nalezy uktadac¢ w taki sposob, aby ich gorna krawedz znajdowala si¢ powyzej gornej
krawedzi obrzeza.

Plyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe;.

Szerokos$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm.

Spoiny pomiedzy ptytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na pelng grubos¢ ptyty lub
wypelione zaprawa cementowo-piaskowaq.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST nr 1 Wymagania ogdlne p. 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar

1 policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu w zakresie dopuszczalnych wad
1 uszkodzen.

Pozostate badania ptyt chodnikowych nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01
[7] 1 BN-80/6775-03/03 [8].

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania chodnika z ptyt betonowych powinny obejmowaé
wszystkie wlasciwosci, okre§lone w normach podanych dla odpowiednich materiatow

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja projektows i
odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkoéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz p. 5.5 niniejszej SST. Dopuszczalne odchylenia w
grubosci podsypki nie mogg przekracza¢ + 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania nawierzchni z ptyt betonowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami wg p. 5.6 niniejszej SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci wypeltnienia spoin,

- sprawdzenie, czy zastosowany kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie réwnosci przeprowadzac nalezy fatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utozonego chodnika

i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m chodnika. Dopuszczalny prze§wit pod tata nie powinien
przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie réwnolegtosci spoin
Sprawdzenie rownolegtosci spoin nalezy przeprowadzac za pomoca dwdch sznuréw napigtych wzdtuz spoin
1 przymiaru z podziatkg milimetrowg. Dopuszczalne odchylenie wynosi = 1 cm.

6.4.3.Szerokos¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6znic¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robaét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST nr 1 Wymagania ogodlne p. 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST nr 1 Wymagania ogélne p. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza,
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- przygotowanie warstwy wyrownawczo-odsaczajace;j,
- wykonanie podsypki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w SST nr 1 Wymagania ogolne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

3.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnoSci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7.  BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

8. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe

9.  BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i odbioru
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45233200-1
NAWIERZCHNIA ELASTYCZNA (BEZPIECZNA SYNTETYCZNA)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni bezpiecznej syntetycznej, w ramach przebudowy placu zabaw na terenie
Szkoty Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych SST
Zakres robét okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie nawierzchni bezpiecznej wylewane;.

2. MATERIALY

Zgodnie z instrukcja producenta nawierzchni.

Materialy musza posiada¢ wazne certyfikaty zgodnosci z norma [1].

Materialy stanowia:
komponenty do wykonania nawierzchni bezspoinowej w uktadzie: warstwa dolna amortyzujaca i gérna —
Scieralna (sztywniejsza) o tacznej grubosci 5 lub 8cm (grubos¢ moze si¢ rozni¢ od podanej w zaleznos$ci
od producenta), dostosowanej do wysokosci swobodnego upadku urzadzenia, przy ktoérym si¢ znajduje,
kolor podstawowy nawierzchni zotto-piaskowy RAL1002 z wzorami w kolorze zielonym RAL6018 i
niebieskim RAL5017.

3. SPRZET
Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.

4. TRANSPORT
W ramach zamoéwienia.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonanie nawierzchni bezpiecznej realizowane jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
placu, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz normg PN-EN 1176, PN-EN 1177.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176 i PN-EN 1177, prawie budowlanym,
ustawie o ogdlnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta zalecana
jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci
i zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa
na wlascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadaja certyfikat zgodnos$ci z norma. Dlatego tez
bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu.

Nawierzchni¢ bezpieczng nalezy wykona¢ bez spadku. Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢ wykonana na
obrzezach betonowych ograniczajacych te nawierzchnie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1 m? powierzchni nawierzchni elastycznej ( bezpiecznej syntetycznej).
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176, grupa norm,

PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie krytycznej wysokosci

upadku.,

PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czes¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 0ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z p6zn. zmianami.

[98)
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45233000-9
OBRZEZA BETONOWE (TRAWNIKOWE)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem obrzezy betonowych rozgraniczajacych rézne rodzaje nawierzchni w ramach

przebudowy placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093
obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie obrzezy ,,trawnikowych” betonowych
grubos$ci 6 cm na tawach fundamentowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Obrzeze betonowe — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym
samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany w celu oddzielenia granicy pomigdzy réznymi
powierzchniami.

2. MATERIALY
2.1. Zgodnos¢ materialow z dokumentacjg projektowa
Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.

2.2. Stosowane materialy
Przy ustawianiu obrzezy na tawach stosuje si¢ nastgpujace materiaty:
- obrzeza betonowe 6x20cm w kolorze szarym,
- piasek,
- cement,
- wode.

2.3. Obrzeza betonowe
2.3.1. Wymagania ogdlne wobec obrzezy
- skosne krawedzie obrzeza powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,
— obrzeze moze miec profile funkcjonalne,
- powierzchnia obrzeza moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobce lub obrobee chemiczne;.
2.3.2. Wymagania techniczne wobec obrzezy
Wymagania techniczne stawiane obrzezom betonowym okresla PN-EN 1340 .

2.4. Skladowanie obrzezy
Obrzeza powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym
i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paletach transportowych.

2.5. Materialy na podsypke i lawy

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to nalezy stosowaé nastgpujace materiaty na podsypke
cementowo-piaskowa i do zapraw mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113, cementu 32,5 speliajagcego wymagania PN-EN 197-1 1 wody odmiany 1
odpowiadajacej wymaganiom PN-88/B-32250.

Na tawy nalezy stosowac beton B7,5.

Pod obrzeze nalezy stosowac podsypke cementowo-piaskowa 1:4.
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Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywa¢ si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.6. Dokumenty potwierdzajace jako$¢ wyrobu (obrzezy betonowych)

Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem budowlanym ,,B”, co oznacza wystawienie deklaracji zgodnosci
z Aprobata Techniczng (gdy uzyskali uprzednio Aprobate Techniczng) lub znakiem CE, co oznacza wystawienie
deklaracji zgodnos$ci z normg zharmonizowang PN-EN 1340; 2004.

Niezaleznie od rodzaju Deklaracji zgodnosci producent dostarczy ,.Swiadectwo jakosci- Informacje o produkcie”
dla dostawy elementow.

3. SPRZET

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport obrzezy betonowych

Obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Obrzeza betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna
warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2. Transport pozostalych materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robaét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST nr 1 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzystac¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki,
— ustawienie obrzezy,
- roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;j:
— ustali¢ lokalizacje robdét,
- ustali¢ dane niezbg¢dne do szczegotowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,
- ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejno$¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie koryta i lawy pod obrzeze

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod ustawienie obrzeza, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.
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5.5. Ustawienie obrzezy

Obrzeza betonowe stosowane sg jako ograniczenie boczne nawierzchni bezpiecznych i z plyt betonowych.
Gora obrzeza -0,5 cm ponizej nawierzchni z ptyt betonowych i +0,5 cm powyzej zahumusowanej i obsiangj
powierzchni wykonanego trawnika.

5.6. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Do robot wykonczeniowych naleza
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementow czasowo usunietych,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania

(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnos$ci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne obrzezy.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego obrzezy nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar
i ocen¢ uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami
1 ustaleniami PN-EN 1340.
Badania pozostaltych materialdéw stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny obejmowacé
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.

6.2. Badania w czasie robdt

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi = 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z punktem 5.4.1.

6.2.2. Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

- dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 0,5 cm na kazde 10 m
ustawionego obrzeza,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 0,5 cm
na kazde 10 m ustawionego obrzeza,

- rd6wnos$¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzana przez przytozenie w dwdch punktach na kazde 10 m obrzeza,
trzymetrowej laty, przy czym prze§wit pomiedzy gorng powierzchnig obrzeza i przylozong tata nie moze
przekraczac 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie lawy,
- wykonanie podsypki.
Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST nr 1 ,,Wymagania ogolne” oraz niniejszej SST.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy
I. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku
2. PN-EN 206-1:2003 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnosé
3. PN-EN 1340:2003 Obrzeza betonowe. Wymagania i metody badan
4. PN-88/B-06250 Beton zwykly
5. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
9.2. Inne dokumenty
8. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.
9. Katalog szczegotéw drogowych ulic, placow i parkow miejskich, Centrum Techniki Budownictwa

Komunalnego, Warszawa 1987
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 7
37535200-9

WYPOSAZENIE PLACU ZABAW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wyposazenia w urzadzenia zabawowe w ramach przebudowy placu zabaw na terenie
Szkoty Podstawowej nr 20 przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz urzadzen do zabawy dla dzieci i mtodziezy
U1-U6 oraz elementéw matej architektury E1-ES5:

Urzadzenie Ul.

Zestaw obejmujacy co najmniej:
cztery podesty - dwa o wysokosci 120 i dwa o wys. 150cm, dwie zjezdzalnie klasyczne - wys. 120 1 150cm, jedna
zjezdzalnie rurowa wys. 120cm, dwie $cianki wspinaczkowe, dwie drabinki stalowe pionowe, jedng drabinkeg
pionowa na rzucie tuku, jedng drabinke¢ linowg pionowa, linowa siatke pionowg typu pajeczyna, linowa siatke
pozioma, dwa ruchome wiszace pierscienie, rure strazacka, dwa rézne panele tematyczne, jeden przezroczysty
,,bulaj”/okienko.

Wymiary — 4,23 x 7,33 m

Strefa bezpieczenstwa — 7,79 x 11,33 m

Wysokos$¢ catkowita — 3,57m

Wysokos$¢ swobodnego upadku — 2,34 m
Urzadzenie U2

Hustawka potrojna z dwiema taweczkami i siedziskiem bocianie gniazdo

Wymiary — 1,85 x 6,39 m

Strefa bezpieczenstwa — 7,50 x 5,81 m

Wysoko$¢ swobodnego upadku — max. 1,33 m

Wysokos¢ catkowita — 2,44 cm
Urzadzenie U3

Drazki podwojne

Wymiary — 0,09 x 2,49m

Strefa bezpieczenstwa — 3,09 x 5,49 m

Wysokos¢ swobodnego upadku — max. 1,50 m

Wysokos¢ catkowita — 1,70 cm
Urzadzenie U4

Tablica ,,Alfabet Braille’a”

Wymiary — 0,13 X 0,90 m

Wysokos$¢ urzadzenia — ok. 1,25 m
Urzadzenie U5

Tablica do rysowania (dwucze$ciowa)

Wymiary — 1,31 x 1,31 m

Wysokos$¢ urzadzenia — ok. 1,4 m
Urzadzenie U6

Pisanie lustrzane

Wymiary:

szerokos$¢ 0,80 m
wysokos¢ 0,80 m
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Element matej architektury E1
Lawka na konstrukcji stalowej z siedziskiem, oparciem drewnianym (z drewna litego) oraz z oparciem
i podtokietnikami z drewna litego — 1szt.
o wymiarach ok. 50x170cm, siedzisko na wysokos$ci 0k.45-50 cm
Element matej architektury E2
Lawka mlodziezowa — 1szt.
na konstrukcji stalowej z siedziskiem z ptyty HPL o wymiarach ok. 97x57x90cm
Element matej architektury E3
Stot betonowy z dwiema tawkami z oparciem, szachami i chinczykiem — 1 kpl.
wymiar zestawu: 187x180cm, wysoko$¢ siedziska 45cm
Element matej architektury E4
Kosz na $mieci z daszkiem - 1szt.
z blachy ocynkowanej malowanej proszkowo o pojemnosci 351
Element matej architektury ES
Tablica informacyjna z regulaminem — 1 szt.
o wymiarach 32x47cm (dot tablicy na wys. ok. 130cm) na stelazu stalowym i pojedynczym stupku,
kotwionym w betonowym fundamencie
zgodnie z wzorem obowigzujacym na terenie Miasta Gdynia

2. MATERIALY

2.1. Urzadzenia do zabawy dla dzieci i mlodziezy U1-U6
2.1.1. Zalecenia ogdlne

Zgodnie ze specyfikacja producenta przedmiotu.
Montowane urzadzenia muszg by¢ zgodne z norma [1,2].

2.1.2. Materialy:

- elementy konstrukcyjne:
ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporne na warunki atmosferyczne lub
ze stali czarnej S235JR oczyszczone w procesie piaskowania, zabezpieczone przed korozja przez cynkowanie
i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi odpornymi na UV lub
stupy drewniane mocowane do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych proszkowo
i malowanych proszkowo,

- ptyty $cianek:
z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, catkowicie odpornego na wilgo¢ i UV
lub
z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm (czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), catkowicie odpornego
na wilgo¢ i UV,

- ergonomiczne ruchome pierscienie wykonane z polietylenu pozwalajace na rozwijanie sprawnosci
1 koordynacji ruchowe;j,

- Iaczniki plyt i lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa,

- system tgcznikow wykonanych z mocnych stopéw aluminiowych, aluminium zabezpieczone antykorozyjnie
w procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi odpornymi na UV,

- zakonczenia shupow w postaci czopow z migkkiej gumy EPDM,

- kamienie wspinaczkowe wykonane z mieszanki kruszyw i kolorowych zywic poliestrowych,

- bulaj w ksztalcie potowy kuli o $rednicy 400 mm, z termoformowanego poliweglanu o grubosci Smm,
odpornego na wandalizm,

- §lizgi ze stali nierdzewnej AISI304, z blachy o grubosci 2 mm ksztattowanej w technice CNC, plyty boczne z
polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci catkowicie odpornego na wilgo¢ i UV,

- liny polipropylenowe typu pp-multisplit o srednicy 16 mm z rdzeniem stalowym,

- krzyzowe, solidne i estetyczne potaczenia lin wykonane z poliamidu formowanego metodg wtryskowa,

- potaczenia lin zaci$nigte w tulejach wykonanych z wytrzymatych stopow aluminium,

- szczeble drabinek i wezty na linach do wspinania z poliamidu formowanego metoda wtryskowa,
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- atestowane nierdzewne fancuchy 6 mm (fi drutu 6mm),

- podwdjne tozyskowanie zawiesi ze stali nierdzewnej gwarantuje cichg prace, poza wahaniem w osi poziome;j
realizuje rowniez ruch obrotowy wokot osi pionowej zapobiegajac skrecaniu tancucha, zawiesie w catosci
wykonane sg ze stali nierdzewnej,

- siedzisko o konstrukcji aluminiowej, pokryte migkka guma EPDM, zawieszone na fancuchach fi.6 mm ze
stali nierdzewne;.

- siedzisko typu ,,bocianie gniazdo” o srednicy 100 cm zawieszone na tancuchach fi.6 mm ze stali nierdzewne;j,
wykonane jako metalowa rama opleciona migkka ling polipropylenowa,

- wandaloodporne zaslepki srub wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa.

2.1.3. Fundamentowanie:
Fundamentowanie urzadzen
- stupy drewniane na kotwach stalowych osadzonych w betonowych fundamentach,
- stupy stalowe osadzone bezposrednio w betonowych fundamentach.
Gora fundamentéw betonowych powinna znajdowac si¢ 40 cm ponizej powierzchni gruntu, chyba ze dla danego
rozwigzania/urzadzenia producent w zgodzie z normg okresla inaczej.

2.1.4. Kolorowe elementy na nawierzchni z ptyt betonowych:

Na fragmencie chodnika zaprojektowano dwa obszary kolorowych kwadratow z prefabrykowanej masy
termoplastycznej z elementami antyposlizgowymi, o duzej odpornosci na UV, wulkanizowanej w trakcie
podgrzewania z nawierzchnig z ptyt betonowych.

2.2. Elementy uzupelniajace E1-ES

Elementy stalowe wyposazenia uzupelniajacego ocynkowane, malowane proszkowo w kolorze grafitowym
RAL7024.

Elementy drewniane wyposazenia uzupetniajgcego malowane farbami ekologicznymi, impregnacyjno-
dekoracyjnymi, chronigcymi przed wptywem czynnikow atmosferycznych i odpornych na promieniowanie UV,
wszystkie w jednakowym ciemnym, transparentnym kolorze.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen i materialow rownowaznych pod wzgledem funkcjonalnym,
technologicznym, technicznym i ekonomicznym, w stosunku do opisanych/przedstawionych w projekcie.

3. SPRZET

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.

Niezbedne narzedzia: szpadel, topata, poziomica, miarka, §rubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy, ubijak,
listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne.

4. TRANSPORT
W ramach zamoéwienia.

5. WYKONANIE ROBOT
Montaz urzadzen i elementow wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzadzen, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz norma [1,2,3].
Zakupione i zainstalowane urzadzenia U1-U6 powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami grupy PN-EN 1176.
Urzadzenia powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodnosci z norma j.w.
Odleglosci pomiedzy urzadzeniami muszg uwzgledniac strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia wolne
od przeszkod wystajacych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacja producenta.
Urzadzenia muszg by¢ posadowione na nawierzchni odpowiadajacej wysokosci swobodnego upadku dla kazdego
z nich. Wykonane nawierzchnie pod urzadzenia U1-U3 powinny by¢ zgodne z aktualng normg PN-EN 1177.
Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ zgodna z aktualng normg PN-EN 1177 oraz PN-EN 71-3 i posiada¢
odpowiedni i wazny certyfikat.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach [1,2,3], prawie budowlanym, ustawie o ogdlnym
bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury.

Za stan techniczny urzadzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci i zagrozen zawsze odpowiada
wlasciciel. Obowiazek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzadzen spoczywa na witascicielu, bez wzgledu
na to, czy instalowane urzadzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z normga. Dlatego tez bardzo istotne jest
przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodno$ci z normami po montazu urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zamontowanego i kompletnego urzadzenia lub elementu.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176, Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie, grupa norm,

2. PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujqce upadki - Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku. ,

3. PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czes¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 1. 0 ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 1. Nr 229, poz.
2275, z pdzn. zmianami.

5. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.

7.4



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 9
45112710-5

ZIELEN

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zieleni, w ramach przebudowy placu zabaw na terenie Szkoty Podstawowej nr 20
przy ul. Starodworcowej w Gdyni dz. nr 2093 obr. 27 Wielki Kack.

1.2 Zakres stosowania
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z zatozeniem
trawnikow rekreacyjnych.

Zakres robot obejmuje:

- trawniki rekreacyjne z obsianiem nasionami traw warstwy ziemi urodzajnej min.5cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia posiadajaca zdolno$¢ produkcji roslin.

2. MATERIALY
Ziemia urodzajna, w zaleznos$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadac¢ nastepujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przeros$nicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie,
- najkorzystniejszym sktadem obj¢tosciowym ziemi urodzajnej jest: 45% twardych czastek, 25%
wolnych przestrzeni dla zmagazynowania wody, 25% wolnych przestrzeni dla powietrza,
— parametry fizyczne i chemiczne charakteryzujace ziemi¢ urodzajng przewidziang do zastosowania,
uksztattowane powinny by¢ na nastgpujacym poziomie:

- cigzar objetosciowy — 1,3 — 1,6 T/m2,

- zawarto$¢ materii organicznej — 2,5% w stosunku C:N ponizej 30:1,

- odczyn ph — 5,7-6,5,

- zawarto$¢ mineratléw — N 25-50mg, P205 10-29 mg, K 20-49 mg, Mg 10-15 mg, na 100 g gleby,
przed rozpoczeciem prac nalezy potwierdzi¢ jakos¢ gleby, analize gleby nalezy wykona¢ w stacji
kwarantanny i ochrony roslin, np. w Okregowej Stacji Chemiczno-Rolniczej .

Nasiona traw mozna stosowac¢ w postaci gotowych mieszanek, wg zamowienia inwestora lub wymagan
projektu.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wedtug
ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3. SPRZET
Sprzet do pozyskania ziemi urodzajnej - spycharka gasienicowa, do zatadunku ziemi koparka.
Sprzet uzywany do uprawy gleby - glebogryzarka.
Sprzet do zaktadania trawnikdéw - wat kolczatka oraz wat gladki.
Sprzet do pielggnacji trawnikoéw - kosiarki mechaniczne do koszenia.

9.1



4. TRANSPORT
Transport materiatow do zatozenia zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie pogorszy jakos$ci trans-
portowanych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie trawnikéw rekreacyjnych
Wyznaczenie miejsc wykonania trawnikow nalezy wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sa nastepujgce:
— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, kamieni i zanieczyszczen,
— przy wymianie gruntu rodzimego nieurodzajnego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢
odpowiednio obnizony w stosunku do krawgznikow,
— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa wysoko$ci przynajmniej Scm oraz
starannie wyréwnana,
— przed sianiem traw nie stosowaé nawozu,
— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowac watem gladkim a potem walem — kolczatka lub
zagrabic,
— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do polowy wrzesnia,
- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze Projekt
przewiduje inaczej,
— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,
— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania
i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody, jezeli przykrycie nasion nastapito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gladkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola w zakresie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen, okresleniu ilosci zanieczyszezen (w m?),
— pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jatowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
iloéci rozrzuconego kompostu,
prawidlowosci uwatowania terenu,
zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami z Zamawiajgcym,
gestosci zasiewu nasion,
prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
— dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy,
Kontrola robdt przy odbiorze trawnikoéw dotyczy:
— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. "tysin"),
— braku obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa: dla trawnika rekreacyjnego - m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-G-98011  Torfrolniczy
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